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Harjoitus 8 29.10.2020

1. Mairitd kuvan kehédn rajakuormitus
mekanismimenetelmdlld eli kinemaat-
tisella menetelmdilld. Etsi plastisen
nivelen paikka vaakapalkilla. Totea,
onko tulos tarkka rajakuormitus.
Palkkien plastinen momentti on M.

7Xa

2. Mairité ylld olevan kuvan kehdrakenteen
rajakuormitus mekanismimenetelmdlld
eli kinemaattisella menetelmdilld. Kehin
vaakapalkkien poikkileikkauksen
plastinen momentti on 2M,, ja

pystypalkkien M,,.

3. Mairitd kuvan kaksoissymmetrisen
arinan yhté suurten poikkileikkausten
plastinen momentti siten, ettd varmuus
sortumisen nihden on 2. Kohdissa B ja D
on nivelkiinnitys ja kohdissa A ja C
jaykka kiinnitys. Voimat ovat arinan
keskipisteessd ja janteiden puoliviliss.
Tutkin mekanismimenetelmdlld eli
kinemaattisella menetelmdlld ainakin
viisi eri mekanismia. AC = 4a, BD = 2a.




1. Maaritd kuvan kehén rajakuormitus
mekanismimenetelmdilld eli kinemaat-
tisella menetelmdlld. Etsi plastisen
nivelen paikka vaakapalkilla. Totea.
onko tulos tarkka rajakuormitus.
Palkkien plastinen momentti on M,,.
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2. Mainta vlli olevan kuvan kehdrakenteen

M Po rajaknormitus mekanismimenefelmalla

eli kinemaattisella menetelmdlld. Kehin
Ll. -L vaakapalidien poiliileideauksen

plastinen momentti on 2M, ja

fxa 4 pystypalidien M.
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3. Maaniti kuvan kaksoissymmetrisen
arinan yhtd sunrten poikdaleildkansten
plastinen momentti siten ettd vammuuns
sorfumisen nihden on 2. Kohdissa B ja D
on mvelknnnitys ja kohdissa Aja C
jaykkd kunnitys. Vommat ovat arinan
keskipisteessd ja jinteiden puolivalissa.
Tutkan mekanismimenetelmalld ela
kinemaattisella menetelmdlld amnakain
viisl ent mekanizoua. AC = 4a., BD = 2a.
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