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Koska kyseessd on sama vektori tulee sen komponenttien (esimerkiksi) kan-
nassa (€1, és, €3) olla samat:
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Sijoittamalla x1 = d 4 tv; saadaan ¥(x,t) = v16;.
Lasketaan ristitulo v x B:
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Kun 21 = 0 niin 7x B = 0, ja koska reunakéayrin 05 vaakasuorilla osuuksilla
pitee U x B-dl = 0, jad integroinnista jéljelle vain reunakayréan pystysuora



osuus kohdassa x1 = d+twv,. Télla pystysuoralla osuudella v'x B=—uy Bsés.
Saadaan siis
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Integroidaan S:n yli:
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T2:

Re{U (x3)e’'} = Re{|U (x3)|e?29(U (@) ity

= Re{|U(x5)|e/witaraWizs))y
= |(_](933)|cos(wt + arg((_](:rg))).



(b)  Seuraava pédttelyketju pétee:
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(d) Termii Uy e™7*3 vastaava aikatason ratkaisu on
Re{Ujfe 7"} = ... = Uy |cos(wt — wV LCx3 + arg(Uy)).
Jannite on vakio, kun kosinin argumentti on vakio:
wt — wVLCxs 4 arg(UF) = vakio.
Vakiovaihepiste riippuu siis ajasta:

1 'y arg(U) — VakiO.
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